
《环境感知系统故障维修》



1、考勤  

2、检查学生实训工装、精神状态

3、强调6S与实训安全

4、角色分工

组织教学
质检员

质检员

记录员

记录员 操作员

操作员

角色分工



《马正军：为军用毫米波雷达装上“中国心”》，深耕

毫米波雷达技术多年，以高度的责任感和使命感投入到科

研工作中，先后攻克了磁控管电磁兼容、毫米波磁控管小

型化、毫米波磁控管阴极工艺优化等多项技术难题。

https://www.workercn.cn/c/2024-01-17/8110489.shtml

思政教育

https://www.workercn.cn/c/2024-01-17/8110489.shtml


我校校中厂接收到一辆故障车辆，故障现象为自动刹车触发异常，经班组长初

步检查，发现毫米波雷达的参数配置错误，需重新设置。学生要在1个学时内，依

据车辆维修手册、毫米波雷达产品手册及毫米波雷达故障检测指导手册等技术标准

要求，利用毫米波雷达上位机软件、水平仪等工具，完成毫米波雷达参数调试，确

保毫米波雷达环境感知功能状态良好。

任务来源



2.毫米波雷达前向测距异常故障维修

3.毫米波雷达通信异常故障维修

一体化课程 学习任务 学习活动

任务来源

1.毫米波雷达参数调试（4课时）

学习任务四：车辆摄像头成像异常故障维
修

学习任务五：组合导航定位异常故障维修

环
境
感
知
系
统
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障
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学习任务一：倒车监测报警异常故障维修

学习任务三：激光点图成像异常故障维修

学习任务二：自动刹车触发异常故障维修

4.毫米波雷达不工作异常故障维修



1.能通过观看“毫米
波雷达参数调试”视
频，熟悉毫米波雷达
上位机的使用方法；
2.能通过教师示范操
作，明确毫米波雷达
参数调试规范。

知识目标

1.观看“毫米波雷达
参数调试”视频，分
析智能汽车环境感知
传感器装配图、线路
图，小组协作完成毫
米波雷达参数调试方
案图的制作、优化、
汇报；
2.能根据制定的计划，
在规定时间内完成毫
米波雷达参数调试；

能力目标

1.能够自觉遵守法律、法
规以及技术标准规定；
2.能培养认真负责的态度
以及弘扬持之以恒的精神；
3.能够与同学和教师建立
良好的合作关系，具备良
好的团队协作精神；
4.能够在实际操作过程中，
培养动手实践能力，培养
质量意识、安全意识、节
能环保意识、规范操作意
识及创新意识。

1.通过了解毫米波雷达
发展历程，国产企业的
发展，增强民族自信心；
2.通过贯彻高标准技术
规范，培养精益求精的
工匠精神；

素养目标 思政目标

学习目标



一、识读任务书，明确任务要求。

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

1.单击毫米波图标启动毫米波调试软件

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

2.点击CAN卡操作

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

3.启动CAN卡，使CAN卡与
调试界面连接；左下角的图
标变为黄色，并且闪烁，说
明CAN卡连接成功，点击关
闭CAN卡，可以将CAN卡关
闭。CAN卡启动之后，在主
界面上可以显示出雷达探测
到的目标

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

4.点击雷达配置进入雷达基
本配置

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

5.在这个界面中可以选择是
否设置相应的配置项，并对
配置项的数值进行设置

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

6.点击发送配置，向雷达发
送设置命令，界面右上角显
示配置的状态。点击恢复默
认配置，可以将雷达的配置
恢复为默认配置

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

7.点击雷达配置，进行雷达
基本状态查询

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、相关知识学习。

（一）毫米波雷达上位机使用

8.显示设置：对数据显示区
域做一些修改，如坐标轴的
设置（坐标的范围设置）

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达参数调试方案图绘制

（一）观看“毫米波雷达参数调试”微课，小组探究，确定毫米波雷达静态标定和动态

标定方案

（二）游戏闯关，分组抢答

（三）小组讨论，绘制毫米波雷达参数调试方案图；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达参数调试方案图优化

（一）小组代表展示成果，开始找茬游戏；

（二）结合教师点评，小组合作优化“毫米波

雷达静态标定”方案图。

安装强性磁铁，将电子水平仪放置在支架横
梁上，此时电子水平仪测量的是雷达与水平
面的夹角

调节雷达固定螺栓，使得雷达与地面之间的
夹角为90°，应使水平仪显示数值与地面倾
斜角度数值接近，误差保证在±3°范围内

将车辆停放在水平路面

将电子水平仪放置在水平尺上，此时电子水
平仪测量的是地面与水平面的夹角（即车辆

与水平面的夹角）

将水平仪固定支架与待测雷达夹紧

毫米波雷达静态标定方案

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达参数调试方案图优化

（三）结合教师点评，小组合作优化“毫米

波雷达动态标定”方案图。

若显示螺栓调整圈数为0.75，需逆时针方向调
节1号螺栓0.75圈后才能达到雷达最佳水平状
态

使用VDS进入自适应巡航系统进入“标定”选项
卡

进入驾驶校准服务标定，SDA标定开始后，需
将车速保持在 45km/h至60km/h之间，校准过
程中车辆需保证直线、匀速行驶，道路两侧或
一侧需有金属护栏

VDS标定界面会持续显示校准进度，直至校准
结束输出最终的调节圈数，（调整圈数小于
0.25，不需调整）

毫米波雷达动态标定方案

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

1.将车辆置于水平地面，使用水平仪测得车辆水平度为0°

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

2.使用水平仪测得毫米波雷达水平

角度为2.1°，超出允许范围

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

3.调节雷达固定螺栓，使雷达的水平度为0°

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

4.使用水平仪测得毫米波雷达水平角度，在允许范围内；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

5.使用水平仪测得毫米波雷达与地面夹角在允许范围内（误差保证在±3°范围内）；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

6.打开毫米波雷达调试软件；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

7.启动CAN卡，点击雷达基本配置，点击配置检测目标类型，目标类型为clusters，

发送配置，发现目标物开始显示；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

8.根据实际需求设置坐标轴；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

9.距离雷达约1m位置，左右晃动一块金属；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

10.观察软件显示页面，发现约1m位置有一个目标物在持续跳动；

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、毫米波雷达静态标定

11.设置只显示移动物体，并移开金属，观察发现，毫米波雷达前面没有移动物体，

页面中也没有检测到移动物体，毫米波雷达正常检测障碍物，标定完成。

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



二、毫米波雷达动态标定

1.使用VDS进入自适应巡航系统进入“标定”选项卡。

2.进入驾驶校准服务标定，SDA标定开始后，需将车速保持在 45km/h至60km/h

之间，校准过程中车辆需保证直线、匀速行驶，道路两侧或一侧需有金属护栏；

3.VDS标定界面会持续显示校准进度，直至校准结束输出最终的调节圈数，（调整

圈数小于0.25，不需调整）

4.若显示螺栓调整圈数为0.75，需逆时针方向调节1号螺栓0.75圈后才能达到雷达

最佳水平状态

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、自检、互检、终检

（1）检验毫米波雷达参数调试是否符合要求

（2）质量检验。

（3）在工作页中记录结果。

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



一、师生总结

小组讨论，总结本次任务的优点与不足，并派代表进行汇报。

二、自我评价、组内互评、教师评价

小组讨论，总结本次任务的优点与不足，完成评

价表，认真听老师对各组的评价，进行记录并反思。

认真听老师对毫米波雷达参数调试思路的总结，记录、

体会并感悟检修过程的精髓，并派代表进行汇报。

优化决策明确任务 任务实施 交车验收 总结反馈制定计划



作业布置

1、简述毫米波雷达参数调试方案。



任务拓展

1、梳理“毫米波雷达前向测距异常故障维修“步骤。




